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Introduction generale




Introduction générale

La maintenance demscenseurs constitue un enjeu majeur dans le domaine du béatiment et
des infrastructures. En effet, ces systénoeent un réle essentiel dans notre gigotidien. lls
facilitent non seul emendes imbenldesq usd i d Lsx saii fefn®@r eri
commerciaux ou industriels.

Mais contribuent également a la fluidité des déplacements vertidauxe ¢ | 6 au g me n
de la densité urbaine et la complexification des constructiensécurité et la fiabilité des
ascenseurs o nt plus que jamais au ciur des pr ®occ!
utilisateurs et des entreprises de maintenance.

Cependant , derri re cette apparente si mpl
complexe nécessitant une attentipart cul i r e en mati r e de s®c
maintenance préventive et corrective ne peut étre-estirmée. Une gestion efficace de la
mai ntenance per met dbéassur er,alss delpmlangef leun dutée o n n
d e v anéljorerdabsécurité des usagers et de réduire les risques couts liés aux pannes
i mpr ®v/ues avant quobelles deviennent <critiques

Notre étude vise a analyser les pratiques actuelles en matiere de maintenance des ascenseurs
en mettant en lurére les défis rencontrés gdas professionnels du secteur ainsi que les innovations
technologiques qui émergent pour optimiser ces processus.

Nous aborderons en premier lieux wtade générale sles différents typesd d ascenseu
tels que Hydrauliques et électrique, expéouns leurs principes de fonctionnemestainsi leus
constitutiors. Ensuite, dans le deuxiéme chapitre nous allons présenter des généralités sur la
maintenancéndustrielle commencons pda défirition de la maintenance et de ces différents types,
niveaux et leurs objectifs, ainsi les différents risques liés a la maintenance et mesures de sécurités a
prendre en compte durant les interventions.

Enfin, dans le troisieme chapitr®usallons présenteet explorer les différentes techniques

et stratégiesur la maintenance des ascenseurs, entnt a n't | 6accent ser | es
toutes |l es mesures ° mettre en 1T uvr eonpiluent | 6 e
a une meilleurec o mpr ®hensi on des enjeux | i®s ~ | a ma

innovantes, pour relevéousles défis etes dysfonctionnements possibtgs pouvant entrainer des
pannes, ainsi toutes les mesures a prendre en compte pour la sécurité de personnels durant
 Gutil i saéamamtenare¢. dur ant |

En conclusion, ce travail se veut non seulement réfiexion académique, mais également un

outil pratiquepour | es responsables du secteur, afin

offerts aux usagers
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Chapitre | : Présentation généralales ascenseurs

[.1 Introduction

Danscec hapi tre on a pr®sent® une ®tude g®n®i
son évolution et son historique. Ensuieus allons présenter sa définition et sa description
montrent ces différents composants et leurs réles. Ensuite nous allons parler sur les différents
types et cat ®gories dbébascenseur, en montran
critéres a pnedre en compte pour le choix des ascenseurs. Puis on finissants par le systeme de

motorisation.

.2 Historique

Depuis les temps les plus ancidas hommes ont cherché un moyen de promouvoir
pour le déplacement vertical des charges la mise en place lasa mi d e s , | 6ar c
Romaine et leurs vestg nous en laissent les preuves.

Jusqud” | a renaissance | a principale pr®
marchandisespuis au X/lléme et XVIlleme siécle apparaissent de nouveaux besoins en
mati re de transporte des peuelk moyenastranspoai s cC ¢
et des charges prend toute son importance.

L6inventi on d e @ eéritaberentt donnémma@heer an econcept
ddbascenseur moderne en 1853.par |l a suite au
présenteleurs innovatios p o u r | 6accompagnemkeent | Geer clha t e®V
XXeme siécle.

Au cours desannées$0 de XXeme siecld 6 a s c @ & s ®iIprodit artisanal et
architecturale du luxé un équipement indispensable dans la vie quotidienne, considérer
comme un moyen de translation et de confort
hautsimmeubless 6 i mp orsssivementsig le marché.

Au f il de | 6®volution des technol ogies |
sécuriser, eplus confortablog our | i miter | e stress et per met
en toute circonstandé]

Durantcesderniese ann®es | 6ascenseur devient plus 1in

le trafic

Quelques datesurl6i nventi on des ascenseur s
1 En 236 av.J-C.: Vitruve. Architecte romain, a décrit wappareil élévateur, actionné

par un treuil © bras dont | dinventeur serait
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11743: De Velayer installe au chateau dersailleset au palais Mazarin des (chaises
vol ant es) ®qui l i br®es au moyen dbébun a@ontrep
descendre par sa propre force en tirant sur une c(vVo& palan). (a la méme époque est
installé au MonSaintMichel un montevivre actionné par une grande roue en bois (cage a
®cureuil) “ | 6int®rieur de | assymaientldretationn enf er

fEn 1853, Eli sha Otis dota | 6dascenseur dol
un systeme appelé frein parachute, stoppant la cabine et assurant la sécurité des personnes en
casderupturedcéble En 1857, il en ®quipa | 6apparei.l
a 6 personnes) a la vitesse tres lente de 0.20 meétre par seconde dans un grand magasin a New
York (aujourddébhui, on peut d®passer 18 m tre
aétreéquipé fut le Haughwort Building a MeYork en 1859.

fD s 1864, | 6i ng®ni eur L®on Edoux fait <co
de | 6eau de | a ville sous pression (v®rin \
ascenseur. llireéquipera le marché aux bestiaux de la villette en 1867.

TEn 1880 coOesteperdangAbbemapgmseser a -~ un ascen
moteurs é€lectriques et r ansf or mat eur s se d®vel oppant p
ferroviaires qui ont utilisée cable et le treuil fixe pour tracter les trains a locomotive pour
monter les fortes coles.

1 En 1889 la Tour Eiffel est inaugurée avec un ascenseur remarquable (hauteur de
160. 40 m tres et déune vitesse de Oet8e8 m/ s)
freres Otis qui ont succédé a leur pére.

1 En 1924 un ascenseur sans liftier _ le machiniste fera son apparition, exigeant la mise
au point dbéautomati smes et de dispositifs de
puis électroniques et se tdat de mémoire. Les grilles fixes articulées des portes

disparaissent, les portes pleines métalliques se verrouillent automatiguement.

.3 Défintiond dun ascenseur

Lébascenseur est omobile emgtapféadr demdurec@npditant auhee u r
cabine, permetent de transporterdes personnes ou des objetsrticalemat ou dont
| 6i nclinaison sur | 6hodGwmnhaVveawst sop@uit &

réguliére [1]
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.4 Descr i ptnstalationde | 0

Tableau i
d’arrivée du courant - clairage
Local des machines
(si supérieur) .
Ventilation Crochet de manutention

Armoire de commande
et de sélection d’étages

Coffret de télésurveillance

Crosse de rétablissement

Machine de raction
(treuil, moteur, poulie)

Trappe d'acces équilibrée

Limiteur de vitesse

Rambarde

Porte automatique 2 - — k Barre d'accrochage

Escalier ou
échelle d'acces

Porte battante

Ferme porte

Indicateur
d’étage

Oculus
Serrures Contrepoids

Boutons d’appel ‘

Guide cabine

Opérateur de porte

Eclairage de la gaine

)

T

Cables de suspension Panneau de

commande cabine

[

i

D
—

Boite d'inspection

Liaison phonique avec
central de surveillance

Etrier (arcade)

Bord sensible,
détecteur d’obstacle
(réouverture des portes)

Coulisseau de cabine

\",_

Came mobile

Cellule photo-électrique
(réouverture des portes)

Parachute

Canalisations Chasse-pieds

électriques fixes

Cordon souple Guides de contrepoids

(pendentif)

Amortisseurs

Cable du limiteur
de vitesse

Cuvette

Interrupteur d’arrét

en cuvette ” .
Plaque d’instructions

Local des machines Boitier a clés
(si inférieur)

Figurel.l:Les diff®rentes p

.5Les di ff ®rents dypes dbébascenseur
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1 existe plusieurs typeasstahdaadsén eantqeeurr s .
dispositif qui ®rt exclusivementcomme un moyen de transport pour faire monter et
descendre des personnes 0 & autcee Bn famaioncde san d i s e
conception et les éléments qui le composent, on peut distinguer plusieessl @&scenseur
adaptés a&haque nécessifgour wn secteur déterminéhabitation (transport des charges ou
des personnedgs centres commerciales hépitauxé etc, en plus des fonctions basiques.

Chacundes déférents types ses roles particulieyset ses caractéristiques [ZPn

distinguel es t ypes doéas c ethesdifférenss yl peess pdl 6uBsl ®uvtaitleiusr®

[.5.1 Ascenseur pour lepersonnesindividuelles

Ce T ygsansaldse trouve généralemdsmsdes maisons du luxe et dans les
immeubles présidentiede st i n® ~ | dusage unique des pers
cabine qui se déplaax guides rigides verticaux i | se diff re des aut

par | e c¢ onf odelacabite total@neesécunise.tf]i q u e

Figure 1.2 : Ascenseur individuélluxe

[.5.2 Ascenseuparticulier pour personnes a mobilitéréduite

Parfois d®sign® sous | e nom dbéasdemseur
gudmiel soit pas tout ~ fait | e m°me dispositi
destin® aux maisons individuelles per met de
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déplace en fauteuiLorsquel e domi ci |l e ndest paesrendredtaypes ® | 6 G

les piecesccessibles]]

Figure 1.3 : ascenseur pour les personnes handicapé

[.5.3 le monte-charge

Le montecharge est un appareil élévateur mofalglite la vie quotidienngpermet de
transporteideschargedourdes qui variegentre 15 et 20 tonne)d6 un ni veau 7~ un
aucun effort.

Di sposant doéun sys tavemene diés&|dEylayiiliseé pourv er t i ¢
monter et descenddesdifférentes charge@archandisesneubles, les courses alimentajres

déun niveau °~ un autr

[.5.4 Monte-charge industriel
Il contient une cabine ou bien un plateau accessible pour les ouvriers pour charger et
décharger, qui se déplalelongd 6un ou pl usi eurs guides vert.i

seul ement par | 0ext®rieure.

.6 Catégoriesd 6ascenseur s
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On distingue deuxatégoriesd 6 a s ¢ € sostéiffiérests selon leurs caractéristiques et
| eur mode de fonctionnement et doéutilisation
1 Les ascenseurs hydrauliques
1 Les ascenseurs a traction a cgble

On général les deux model utilise énergie électrique pour déplacer la cabine verticglgment

[.6.1 AscenseurdHydraulique
|.6.1.aDescription

Les ascenseurs hydrauligusmt utiliségour faciliter les déplacemenisrticauxdes
courtes distances (entrel5 a 18 metre$ et des vitesses plus modestés cabine est mise en
mouvement parunvérial i ment ® par | 6huil e (v @ovenanthy dr au
débune centr alcee osly®&a @dee cftarviogu es,e I|désespadesal | at |
réduits et de monteharge a forte capacité.

Ce type dbdascenseur howls, centreeanmenciaegx) [d]® dans (

o

Fistons
télescopiques

Controleur

Résarvoir

Cylindres

Butoir

Figure 1.4 : ascenseur hydraulique

.6.1.b Fonctionnement
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La cabine est poussée vers le haut par un vérin alimenté par une centrale hydraulique.
Une pompe installée sous lacabine metdeh ui | e sous pression qui
le haut, entrainant la cabine.

Lors de | a descent e, |l a vanne de | a <cen
réservoir, provoquant une descente du piston et de la cfjine.

¥

Nt B

Figure15:pri nci pe de fonctionneme

.6.1.cLesMod | es dbobascensdgdirs hydrauliques
f A cylindre enterré
A cylindre de surface

f A cylindre de suice télescopiques

ﬁ

Pistons __|
télescopiques

Contraleur Pistans

Réservoir

Contréleur
Contréleur Réservoir

Réservoir

Cylindres
de surface

Butoirs ’ ﬁ
\\ 1 Butoir

Cylindre enterré

\
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Figure 1.6: a cylindre Figure 1.7 : a cylindre Figure 1.8 : a cylindre de
enterré de surface surface télescopique
[.6.1.d Composantsessentiel doun ascenseur hydraulique

Les ascenseurs hydrauliques se compose de

T D6ébune ;cabine

T D6éun e n s e nmdylindees Ipydrauligoes pléc sous la cabine de
| ascenseur

D6un mot e u ccouplé &und pompg lyedrauligue

Débun contr®l eur

Des guides;

Déun r@séedopvodir

= =4 -8 A

|.6.1.e Avantages et inconvénients

On trouvera les principaux avantages et inconvénients des ascemgdnangliques dans le
tableau cidessou$4] :

Avantage Inconvénient

Assure une bonne précision au niveau

déplacement Consommation énergeétique importante

Facilite un bon réglage de la vitesse | Risque de pollution des sousols
déplacement spécifiguemenaux nappes phréatiques

Installation facile dans les ancie| Un renforcement nécessaire de la dalle
immeubles sol.

L dnitation de la course verticale vers-18

Ne requierpasde cabanon de machinerie| _ .
métres.

Une durée de vie durable et plus aborde

quobi lparaitdy a Déplacement plutdent.

Assure un déplacement sans bruit.

Tableau I.1: avantages et inconvénients des ascenseurs hydraulic

1.6.1f Energie
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De c!t® do®nergie |l es ascenseurs hydraul:
néy a pas de contrepoids qui ®quilibre |l a ca

1.6.2 Ascenseur électriqugtraction a cable)
|.6.2.a Description

Les ascenseurstar acti on ° cObl e sont rdcamnantdey pes d
dansles immeubles résidentiels et les batimgyas rapport aux ascenseurs hydrauliguess
type doas c e n despamieres rgnontées nEcaniquesierne.

Trois technologiesont intégrées dans les ascenseur électriqud 6 ad h®r ence, |
tambour et | 6activilatsg @angistanded rceiuspaosikEtti fausdc
les plus sécuritaires existant sur le marabéc un pourcentage de%0 [4]

‘w Trewil

Cable

Contre-poids

Figure 1.9 : Ascenseur a traction a cable

[.6.2.bFonctionnementd un ascenseur " traction °© c©Obl e

Lébascenseurcablés et rcaocmmpioosne "ddune cabine qui

dans une gai ne g ueévieee cgligion awelscontrgpoidss af in do

10
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Un frein situ® dans | a machinerie du mot
demandé. Le déplacement en ttatisn de la cabine est permis par un systeme de

transmission de mouvemeht moteur du treuil permet la mise en mouvement.

Des cébles actionnés par un treuil permettent de mettre en mouvement la cabine et le
contrepoids.

Lorsque la cabine monte, le capoids descend. Le systeme comprend aussi des
organes de commande pour enregistrer les appels des usagers et optimiser les déplacements

de la cabine afin de répondre le plus rapidement possible aux différents[dppels.

\
‘ \

I“ \

1}

cable ' contrepoids

|

cabme U
Grain

e

Figuel.10:pri nci pe de fonctionne.i

.L6.2c Compositi on dlealriqueascenseur
L 6 a s c eélectrigue est constitué de plusieurs composants tel que abesposants
meécaniques, électriques, et aussi des dispositifs de sécuéités : [

Selonlestroispartied6 ascenseur ;
U Lagaine:

Comprenant | 6espace de d®pl acement et | es
équipée de guides en acier destinés a guidardpension de la cabine et de contrepoids.

La gaine dbébascenseur e:sla parteonmésaniqué et@eepariice d e |
électrique.

a) Partie mécanique de la gaine

11
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{Cabine:C6est un ® ®ment compos® doéun pl ancl
les marchandises, Cet élément est fixé dans un cadre appelé suspension cabine.
fPorte de cabinee EIl | e per met dbéassurer |l a s®curit
baies de cabinef i n do®viter |l es risques de coincen
doivent en étre équipées.

i Les portes palieres On trouve deux portes paliered.es portes battantes et les

portes glissi res qui p e uv e n ttrouvetarckaqué nivead.o u v e r
Ces portes blogquent | 6acc s au conduit r®ser
cas de pr®sence de cettfop derni re ell e per me

1 Les capteurs a aimants sont placés dans chaque niveau de la gaine, pernéettre

|l a bascule de | a cabine, et | 6orientation ¢
d®pl acer | a cabine suivant | a position et | a
9 Contrepoids: Ser vent " ®quilibrer |l a charge de

compensatrice. Sa masse est généralement supérieure de 60% a celle de la cabine vide soit a
600Kg.

Figurel.11 : contre poids.

9 Guides: Fabriqué en acier, généralement en forme T, destiné a guider la cabine et le
contrepoids dans la gaine.
9 Serrure : Systéme de sécurité électromécanique verrouillant la porte paliére.

i Pince opérateurdeporte e st un di spositif qui control

12
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Figure 1.12 : Opérateur de porte paliere

fLes c ©bl e s : Hlésaassurerd fatliaisomentre la cabine, le treuil et le
contrepoids.

fLa came mobile: Son r 1l e &est déoemp°cher | 6ascens
| 6extr °me haut et | esunlesgadaswousurldcabenet r ° me bas.

1 Clé de déverrouillage: est une clé de sécurité et de secours destinée a procéder a
| 6 o ure mantelle de lporte paliére

i Parachute: Organe mécanique, commandé par un cable de limiteur de visesse,
arr°ter et ° maintenir | a cabine et | e contr
cas doéune rupture dans dessente ke capla aseldoqud parlse us pe

limiteur de vitesse, provoque la levée du parachute et le blocage de la {&lbine).

b) La partie électrique de la gaine

On trouve:

1 Les contacts de fin de coursecontact de sécurité placé dans la gaine sert a cteuper
cour ant de <circuit de commande si | ascense
dépassement des niveaux extrémes

9 Les contacts de sécurité portes palieressont des cartes électronigubranchés en
série, ils assurent la sécurités portegcabine et palieres)

Pésecharge: EI ®ment qui sert ~° d®cl encher | dal a

dépasseée la chargimitée;

13
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fLe boiti er :parinet desnpaeehert sbitoen inspection, soit en trafic. Quand

on marche en inspection les algpeabnes et paliers seront suspengdus

Figurel.L13: Boi ti er do

fLes pendentifss Des fil s qui assurent l a |1 aisoa
| 6ext ®ri eur e de gloan gc,a bliense i(nldei cvaetnetuirlso ,d 6l®t a g ¢
de surcharge ou de contact) en passant par les contacts de toit de la cabine situé dans la gaine
puis vont dans |l a boite doalimmemt atvvieos dé& a
électrique;

fBout ons ddstll@saex paiers

fBout ons :dlastaliés dansda cabine

FIREFIGHTERS' )
OPERATION ==
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Figurel.14:Bot t ons. Figure.15: Bott ons

fLes gl ott es ! dsésarvent lmeanalisation des fils de sécurité et les fils

déoappels et doéali mentation ®l ectrique,

U Local des machines

dans

Locale supérieur des machines, se trouvdemsus de la gaine. Le locale inférieur des

machines se trouvaurdessous de la gaine.

Dans le local des machines on trouve

i La poulie de détoure: Appelée aussi poulie de renvoie, lorsdeevertical passant

par le centre de la cabine et le contrepoids sont a une distance supérieure au diameétre du

treuil, On dat parfois installer une poulie détoure pour obtenir la vitesse désirée.

fTreuil : Machi ne compos ®e dodéun di sposi tif de

actionner |l es c©bles de traction de

leurmouvement. Le treuil est compodés éléments suivants (figure 1.16.)

Commande de
Le treuil est constitué : I’embrayage

Volant d’inertie frein

* D’un moteur électrique

* D’un réducteur roue et vis sans fin
* D’une poulie de traction

= D’un volant d’inertie

* D’un embrayage frein a tambour

Moteur
électrique

La poulie

Figure 1.16: Composition de treuil.

15
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9 Polie de traction: Or gane m®cani qgue fi x® sur | 6ar br e

de la cabine et leontrepoids, équipée généralement de gorges taillées en forme V de maniere

a agripper lescablesdeact i on ° | 6ai de de sa rotation
fLe frein: COd e st un apparei./l qgui sert ) arr °te
machinerie. A | a mtasnant doque srmatueerceuromna qui libede@l e c t |

disque frein. A la coupure du courant ou en cas de perte de puissance le ressort de

compression agit directement sur la couronne portant la garniture de freinage qui vient

sbappliquer sur belddague VYVehtalhbteudu moteu
fVolant de dépannage Dans | e but dbéassurer | e d®pl ac
Un volant de dépannagest g®n ®r al ement f i x® astionsbisssrur | 6

| 6axe de treuil

i Servofrein: M®c ani sme compos® du pignon =it doun
commandé par un moteur est destiné a actionner le mécanisme de freinage des nachoires
frein. Le servofreinadepuis é® r empl ac® par | 6®l ectrofrein

fL6O®l ectCOEBEIi M N ®l ectroai mant pui ssant d
mO©c hoires de frein dans | e but de per mett
g®n ®r al e me mtevie®fixaud der@eure. Siucelai est amovible il doit étre lissé a
disposition dans la machinerie

i Le limiteur de vitesse: Di sposi ti f m®cani que sert ° ar
parachute et des freins de la machieecontact de limiteur de i t esse sbdacti ve
cabine dépasse sa vitesse nominale et coupe le circuit de sécurité, ce qui entraine la retombée
des freins de | a machine, puis | estedrrgeii ns d«

est fixé au parachute

16
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Figure 1.17 : Limiteur de vitesse

9 Le treuil a réducteur: Le r ®ducteur a pour rtle doad:z:
celle du déplacement de la cabine. Les treuils a réduction sont généralement utilisés a des
vitesses comprises entre 0,1 a 0,8 nt/poer des chagys at t ei gnant; jusqud”

9 Le treuil sans réducteur: lls sont souvent utilisés dans des immeubles pour des
valeurs de vitesse comprise entre 2 et 9 m/s. Il nécessite de gros moteurs électriques a petite
vitesse accouplé diceementa la poulie de traction

fManiuvr e

Canalisation paliére

Canalisation paliére de sécurité

| FDC8

B Carte paliére sans
électronique (idéal en
3.0 miliev humide)

l

Limiteur de vilesse

Fin de course
Hout (BLS)

Ralenfissement

La canalisation
Haut (2L§)

paliére integre
Qussi le
raccordement
des contacts de

Boifier de jonction vemouillage des

Cable pendentif

o FDCB foit de cabine portes paliéres
54| Carte pour 12 paliers
fin de course
révision (9L3)
Poulie
tendeuse
Fin de course
Bas (7L5)

- Stop
e cuvelte

Ralentissement
Bas (ILS)

17
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Figure 1.18 : Canalisation de IMa n 1T u vascensedird

9 Armoire de commanded 6 ascenseur

Souvent appel ® arrepoésente le deeveaumd@rais c\eBie,e ur
assure |l e fonctionnement et la fi alHle | i t ®
contr®'l e tous | es mouvements de | a cabine
envoyant les instrdions correspondantes au moteur

Son ®volution technologique permet dobéopt

des ascenseunsodernes.q]

Figure 1.19 : Armoire de commande

a Composants principaux

18
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Léarmoire de commandeomposantstelsu&se de pl usi

9 Une carte électronique de contrble: gere les signaux et les commandegsesles
différents composants
1 Variateur de fréquence: sert contréler la vitesse de moteur, il modifie la fréquence
du cour ant ,pebreettanamennstia tdidoanj uster | a vitesse d

une accélération et une décélération en douceur.

9 Relais et contacteur. utilisé pour la protection, et pour contréler le motetiles
dispositifs de sécuritg
fBoi ti er d:&hécessapeeec € a gemceg éudurant la maintenance
i Batterie intégrée: Assure | e fonctionnement déurgen

cabire en cas de coupure de courant

U Lacuvette: Dans la cuvette on trouves composants suivants ;

Figurel.20: Const i tuti on d

19
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1 Amortisseurs : Deux amortisseurgomportant un systéme de freinage par fluide
ou ressortDestinés a ralentir la suspension cabine ougrepoids en cas de déplacement
1 Poulie tendeuse: la poulie tondeuse est généralement installée dans la cuvette de
| 6ascenseur, f i x ®e amaintenirleteassurer ia tensidrecorggatedd Glgjee . S
du limiteur de vitesse, aussi pour garantir la sécurité et le bon fanatn e me ntseutbe | 6 as
7 Buttés: Elles empéchent a ¢ a b i n edeladdesa limites de la cuvette

protégeant ainsi la structure et les mécanisneznes.

|.6.2.d Les avantages et les inconvénienties ascenseurs a traction a cables

Les principaux avantages et inconvénients des ascenseurs a traction 4] ¢able |

Avantages Inconveénients
Déplacement verticale pas vraiment limtfCons ommat i on do®n
plus rapide. Il mportante en fonct

Sécuritéintrinséque assurée par des contrg

Stricts. Installation un pegompliquée

Efficacité énergétique importante, b

confort.et sans pollution. Exigence tr s impor

Sans pollution. Maintenance prévent

L7 A s .. .. | Le principal inconvénient et le prix, qui 1
sécurisée grace a pmogramme de détectig

convient pas a tous les ménages.

des pannes.
Facil e ddéentretien
remplacement sont disponibles
accessibles.

Tableau I1.2: Avantages et inconvénients des ascenseurs a traction a ca

1.6.2.e Energie

De cOté énergétique les ascenseurs a traction a cable sont plus intéressants par rapport
aux autres mod | es dbéascenseurs dans | e sens
gue soit le type de motorisation. Les courants de démarrafgss @insommations sans plus

réduite.

.7 Les criteres de Choix des ascenseurs
Pour choisir | e type dbascenseurs: |l es const
V Le Type et |l a destination du bOti ment (1

architecture (nombre, surface, affectationde nivea h a u;t eur é)

20
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V Les besoins en transport vertical aux différentes heures de la journée, ce qui revient a
déterminetla qualité de service a assurer

V Energétiques basés essentiellement sur la consommatioles appels de puissance
de la motorisation qui deént étre les plus bas possible

V Sécurité la préoccupation premiere reste avant tout de transporter un maximum de

personnes en toute sécuktéavec un confort plus éley§4]

l.8. Systéme de motorisation deascenseurs

Lesascenseurs électriques se différerent entre eux selon le typetaigsatior

1.8.1. Les moteurs treuils planétaires
Les moteurs treuils planétaires utilisent le systéme de réduction de vitesse par
engrenages planétaires. Accouplés a un moteur électiimpermettend 6 avoi r den r apfy
la réductionappréciable pour obtenir une plage de vitesse compatible avemfiertcet
| 6ef ficacit® deCe dyBtpniegossedesun trenddn®atimeclnique de 97%
permettant une performasmmce des moteurs doent
Les réducteurs planétaires peuvent étre accouplés a des moteurs électriques
1 A courantalternatif asynchrone commddes par un variateur fréquence
1 A courant continu (grande plage de variation de vitesse)

1 A courant alternatif asynchrone a deltesses [4]

Figure 1.21: Moteurtreuil planétaire.
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1.8.2. Les moteurs a attaque directe (gearless)
(! sbagit doun ,iagpoukeue trastianresilacée@dirdctemenesurr

| 6arbre de sortie du mot eagptimiséefdar ld \ariateu®deu | at i

fréquence. Ce systeme posséde pedormance énergétiquite | 6 or %, rgéceadie 80
variateur de fr®quence qui S eaussi sért aoéduire lesi s e r
pertes

Mécaniques | absence des engrenages.

Figure 1.22: Moteur a attaque directe (Gearless).

1.8.3. Moteur treuil a vis sans fin & une ou a deux vitesse
Les moteurs a vis sans fin son des anciens moteurs remplacés par des moteurs a

attaque directe (sans réducteur ou Gearless).

Ce type motorisationla vis sans fin entraine des pertes mécaniques et des
consommations énergétiques trés importantes. Les moteurs électriques couplés au treuil a vis
sansfin étaient généralement des moteurs a courant continu a excitation indépendante ou

shunt avec l#acult bien connue de pouvoir faire varier facilement la vitesse de rotation.




